Ax I A Trimble Company

Konfiguration TSC3

Neuen Job erstellen

[=3 Trimble Access 2:41 2 & ?|x @ Kein aktueller Job DO ? - X
—
AXIO-NET
- m‘,/ 4
= @ w | B || &
Ve Land Eingabe Koord.geom.
ng Trassen Tunnel Bergbau || Seismic
¥ |
w | | B
ST -
sync | |Einstellg.| |Prognose| | konfig. Dateien MR s L Inercfimeink Favoriten
Wechseln
! | . S ... |

Neuer Job
imprt Exor il o
sl - Vorlage: Default
[ 30b offnen | | 2obdateien kopieren nach | Eigenschaften
| Job-Eigenschaften | Jobdateien kopieren von e
e — Einheiten (Str.):
| 3Job tiberpriifen | Verknilpke Dateien:
| Punktmanager | Aktive Karte:
| T | Merkmalsbibliothek:
| Kartenanzeige |
| Zwischen Jobs kopieren | 1.'v2|

E

& Koordinatensystem wahlen 2| Koordinatensystem wahlen

Koordinatensystem wiéhlen |System:

United States/State Plane 1983 :j
@ Nur MaBstabsfaktor France/NTF (GR3DF97A) ! Datum:

| © Aus Bibliothek wihlen | France/RGF93 NAD 1983 (Conus) (Mol)

© Parameter eingeben Germany/AxioNet

4 o X Germany/DB
©) Keine Projektion/kein Datum Germany/GK Koordinaten:

© Broadcast RTCM Germany/Soldner J Gitter [=]
Germany/UTM
Greece/TMO7
Greece/TM87
Hong Kong/HK80
Hong Kong/WGS84
Hungary/HD72
Iceland/Hjorsey 1955

Fur Darstellung in der Karte: ,Aus Bibliothek wahlen System wahlen

Speich.

Eingabe

#-| Koordinatensystem wahlen & Parameter eingeben

System: ]
|Germany/AxioNet - | Projektion
Zone: Datum:

AxioNet Trans 42/83 12 (Zone 4) 'v|  AxioNet Trans (Krassowski) (7P) [ Dotuni: Traned, Keine Transformation

AxioNet Trans 42/83 12 (Zone 4)
AxioNet Trans 42/83 15 (Zone 5) |
AxioNet Trans DHDN 06 (Zone 2) Koerdihaten:

AxioNet Trans DHDN 09 (Zone 3) Gitter |v| [

Hz. Ausgleichung Keine Ausgleichung

Vert. Ausgleichung Keine Ausgleichung

AxioNet Trans DHDN 12 (Zone 4)
AxioNet Trans DHDN 15 (Zone 5)
AxioNet Trans NHN UTM Zone 31
AxioNet Trans NHN UTM Zone 32
AxioNet Trans NHN UTM Zone 33

Eingabe

Zone wahlen

Far mehr Informationen/For more information: www.axio-net.eu e: service@axio-net.eu
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@ Projektion % Projektion
Typ: Typ: Verschiebung Hoch:
Nur MaRstabsfaktor 53 Transversal-Mercator ~ | 0.000m m
Keine Projektion = Verschiebung Rechts: Ursprung Br:
Nur MaBstabsfaktor 3500000.000m : 0°00'00.00000N :
Ebene Mittelmeridian: MaBstabsfaktor:
Mercator 9°00'00.000000 : 1.0000000000 :
e cing
Universal Transversal-Mercator 6377397.155m 299 1528125448
Lambert Konf. Konisch 1 Parallele e Kmrd'inm_
Lambert Konf. Konisch 2 Parallelen 1 d Gitter c ‘v ‘
Schriger Mercator Winkel - e Y ‘
Schrag Konform Zylindrisch Hhe:des Frofelds:
Schrig Stereographisch 55.00m m
RD-Stereographisch
Albers Gleiche Fliche Konisch
Cassini-Soldner
Krovak -
Projektion wahlen Parameter eintragen
& Parameter eingeben SO ? - |% @  Datum-Transformation ?
Typ: —
| Projektion J B T e ol et Keine Transformation ~
T ‘ Keine Transformation |
Dabarm-Transf.
arameter
| Hz. Ausgleich Keine o Datum-Gitternetz
- Broadcast RTCM |
| Vert. leict ‘ Keine Ausgleichung
Karte
Menii
Favoriten
Wechseln

Typ der Datumstransformation wahlen

#® Datum-Transformation @ Parameter eingeben 3O |? =X
Typ: GroBe Halbach —
7-Parameter = 6377397.155m ] Projektion i
Abplattung: Rotation X: ST )
TR | K —
Rotation Y: Rotation Z:
0°00'00.282417" u -0°00'03.138451" m ‘ Hz. Ausgleich || Keine Ausgidichung
Verschiebung X: Verschiebung Y:
-584.957Tm u -107.728m u { Vert. AT b ki Asedieichun
Verschiebung Z: MaBstabsfaktor:
-413.804m Iﬂ -7.99217100ppm u
2 Karte
o
Favoriten
Wechseln
B B o, | et
Paratmeter eintragen Einstellungen akzeptieren
Job offenen
#® | Job: AXIO-GK3 = ?
f—— .
| 30b offnen | ' 10bdateien kopieren nach |
Jobs Eingabe Koord.geom. Job it f |
P | Punktmanager
B | B || T8 - =
Messen Ab L Instri it Mend .._K’”. “‘....."..“..9'. 5
Favoriten = 5
W W Zwischen Jobs kopieren
Seite - 2

Far mehr Informationen/For more information: www.axio-net.eu e: service@axio-net.eu




> Job wahlen

b met 0l oK | Abbr.

=) AXIO-NET

Name /| Typ| GroBe/Geandert

Erstellen Job auswahlen

@ Job uberprifen

* Systemkonfig. Einheiten
Codieren << Keine Bibliothek >>
Systemkonfig. Koord.geom.-Einst.
Ellipsoid
Projektion Nur MaRstabsfaktor
Datum-Transf. Keine Transformation

Hz. Ausgleichung Keine Ausgleichung
V.Ausgleichung Keine Ausgleichung

Job-Eigenschaften

Systemkonfig. Koord.geom.-Einst.

Ellipsoid 6377397.155m m
Projektion Transversal-Mercator

Datum-Transf. 7-Parameter

il AEE.

Uber ,Details* Einstellungen Uberpriifen

Einwahlprofile erstellen

= Trimble Access
AXIO-NET

Land
Trassen Tunnel Bergbau || Seismic

X { o -
- .
SS- Internet-
Dateien I

Einstellg.| |Prognose konfig. nternet

\ 1] |

GPRS-Einwahl

& Verbinden

Internetkonfiguration

| GNsS-Kontakte

|k

| Zusatz-Grs

|
|
|
|Bluemom |
|
|

| Wi-Fi

NET

A Trimble Company

AXI

sl 3

| 10b offnen Jobdateien kopieren nach |
| 10b-Eigenschatften Jobdatsien kopieren von |

|
|
| Job iberprifen |
|
|
|
|

R ]
Job &ffnen | Jobdateien kopieren nach |
| Job-Eigenschaften | | Jobdateien kopieren von \
Iob iberpriffen |
Punktmanager |
QC-Grafik |

|

|

Zwischen Jobs kopieren

@ Einstellungen

& Internetkonfiguration

Verbindung tiber:
(@ Telefon / Modem () WLAN

Mobile Internetverbindung:
R10, 5611457245 -] [Neu/Bearb | | Loschen

| GSM/CDMA-Einstellungen |

’ Keine Internetverbindung

Verbind.

Far mehr Informationen/For more information: www.axio-net.eu e: service@axio-net.eu
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#-| Internetkonfiguration
Dienst wihlen
Ort des Heimnetzwerks:

[Germany [+

@ Internetkenfiguration

Modem wahlen

Port: [Bluetooth [+]

Bluetooth-Gerat: R10, 5611457245: Til~) 7 =
Dienstanbieter:

T-Mobile =]
Tarifart:

Dienstanbleter hinzufiigen |

Um der oben genannten Liste ein neues Bluetooth-
Gerat hinzuzufiigen, wahlen Sie "Partnerschaft
erstellen”.

| Parnerschaft erstellen
| Modem-PIN eingestellt

Nichste s 4= Zuriick Néchste i

@ Neuer Dienstanbieter ? #-| Benutzerdaten eingeben
Lage: Einwahlzeichenfolge: Benutzername:
Germany =] |*99***1#
Dienstanbieter: APN:

T-Mobile 7] [internet.t-d1.de

Tarifart:
D1 =

Benutzerdetalls

Die Einstellungen fiir den jeweiligen Provider flr die mobile Internet/GPRS Nutzung entnehmen Sie bitte der folgenden

Tabelle:

Provider Anwahl User-ID PW APN

T-Mobile *O0# t-mobile tm internet.t-mobile
Vodafone *QO**1# beliebig beliebig web.vodafone.de
E-Plus *Q0# eplus gprs internet.eplus.de
02 *O0# beliebig beliebig internet

& Verbinden @&  GNSS-Kontakte NG| 7 =|x
Name T ‘
| GNSS-Kontakte |

\  verbinden |

I |

| Bluetoosh |

| Zusatz-GPS |

| Wik |

Zurick T Nichste . 5
Lbschen Kopieren

@ GNSS-Kontakt bearbeiten DO 7 =X & | GNSS-Kontakt bearbeiten

Name: Kontakttyp: NIEIE Pebmidor=S

AXIONTRIP | Internetrover |v| e

Korrekturen iiber Controller leiten: Netzverbindung: IP-Adresse: » IP-Port:
1] 7 ™ caster.axio-net.eu 2101
Modem-PIN: - |Benutzer-ID Info senden:

o i I

NTRIP-Konfiguration

RTX (Intemet) verwenden: NTRIP verwenden:
] [+
NTRIP 1.0 verwenden: ‘Protv Server verwenden:
] ]
Direkte Verbindung mit Datenstrom: NTRIP-Benutzername: 472 ‘2“'
=] AXIO-NET 1 =y=|

| - SR |

Dem Einwahlprofil einen Namen geben und Einstellungen wie oben gezeigt vornehmen und speichern

Hinweis:
die jeweilige Gro3- und Kleinschreibung von Benutzername und Passwort ist entscheidend

Far mehr Informationen/For more information: www.axio-net.eu e: service@axio-net.eu
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GSM-Einwahl

& GNSS-Kontakte

@& | Verbinden

Name |1y
AXIO-NTRIP Internetrover

[ GNss-Kontakee ]
. Automatisch verbinden

' Bluetooth
| Zusot-GPS

| Wi-Fi

Bearbtn

Laschen Kopieren

® GNSS-Kontakt bearbeiten

Name: Kontakttyp:

\AXIO-GSM | Einwahl Rover|~|

Zu wahlende Nummer: Modem-PIN:

089890846607 ] i |
nit.-String: ___ Adflegen:
IAT+CBST=7 ATHO |
Prafix wablen: Suffix wahlen:

ATD ] 2

Nach Verbindung: Benutzer-ID Info senden:

? ] L]

| . S ... |

Dem Einwahlprofil einen Namen geben und Einstellungen wie oben gezeigt vornehmen und speichern

Vermessungsstil erstellen

" Trimble Access g ee)-rix @ Einstellungen

AXIO-NET J

Land
Trassen || Tunnel || Bergbau || Seismic

S | - <]
F konfig. Dateien Internet
Il

e i e

l* —g
‘ermessungs-

stile Verbinden

@ Stildetails

SX10 2KB .sty
VX & S-Serie 2KB .sty IStiltyp:
Is-Rover 2KB sty IGNSS Jd]

[ l - Bearbtn

Namen eingeben und erstellen

Seite - 5
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@ AXIO-NET

Roveroptionen
Rover-Datenverbindung
Basisoptionen
Basis-Datenverbindung
Kompensierter Punkt

Topogr. Punkt

Beobachteter Festpunkt
Schneller Punkt
Kontinuierliche Punkte
Abstecken
Kalibrierung/Ortliche Anpassung
Toleranzen Mehrfachaufnahme
Laserentfernungsmesser
Echolot

NMEA-Ausgabe =
Speich.

.Roveroptionen“ wahlen

Roveroptionen wahlen
PED und Trans

RTK & Ergdnzung
RTK & Datenaufzeichnung Caema bl
FastStatic = Schnellverschlussunterkante ~
NV-Kinematisch = =

= 54 Artikelnr.:

EZ-Differentiell " 90909-XX
I =

Seriennr.:

?
|Stationsindex verwenden:
Jede [
Stationsindexeingabe: Satelitengestutzt differentiell: B
[ us = i i

RTK Vermessungstyp wahlen

@ Roveroptionen DO ? - x
\Vermessungstyp: Sendeformat:

RTK 5] VRS(RTCM)  ¥]
Antenne

e: Gemessenbis:

R10 Internal =l ‘Schnellverschlussunterkante ~
Antennenhohe: n Artikelnr.:

r] 90909-XX

f’nmick speichern als:
Vektoren | ¥

Antenneneinstellungen Uberpriifen

Hinweis:

NET

ATrimble Company

AXI

Antanne CMR
Typ: CMR+ |
R10 Internal - CMRx =]
Antennenhdhe: FKP (RTCM) |
= VRS (CMR)
T Mehrere Stationen (RTCM)
— - - Mehrere Stationen (CMR)
proioniale wfienden: & RTCM3Net
- RTX (Internet)
.52""’“"”“‘"“'“9“'*: RTX (Satellit) 1! 3l
4 AUS B J|
Sendeformat VRS(RTCM)
& | Roveroptionen
o |
GNSS-Signalverfolgung
GPS: L2e verwenden:
Ja Ja
GPS L2C: LS:
7 [+
GLONASS: Galileo:
| 4
Qzss: BeiDou:
] 4
[273]

Fir gewiinschte Signale Hakchen setzen

Wir empfehlen bei der Option ,Héhenmaske” einen Wert von 10° oder mehr zu setzen. Werden Satelliten
fur die RTK Lésung verwendet, die eine Elevation von unter 10° haben, kann dies die RTK Lésung negativ

beeinflussen.

@ | Roveroptionen DO 7 - %

Genauigkeit der Ry
Autom. Toleranz:
7

Fill: Neigung:
| [

& AXIO-NET
Roveroptionen
Rover-Datenverbindung
Basisoptionen

Basis=Datenverbindung
Kompensierter Punkt

Kontinuierliche Punkte
Abstecken

Kalibrierung/Ortliche Anpassung
Toleranzen Mehrfachaufnahme
Laserentfernungsmesser
Echolot
NMEA-Ausgabe

Far mehr Informationen/For more information: www.axio-net.eu e: service@axio-net.eu
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ED

@ | Roveroptionen DG ? - X @ Roveroptionen
Vermessungstyp: Sendeformat: ErMesSUNgstyp: e
EZ-Differentiell =l RTCM v/ EZ-Differentiell =
RTK Satellitengestiltzt differentiell: -
RTK & Ergdnzung Aus = 10 nden |~ SBAS
RTK & Datenaufzeichnung OmniSTAR
FastStatic t Antenne
NV-Kinematisch Gemessen bis: Typ: Gemessen bis:
B [chneiverschiussuniarkaniell R10 internal B [schmeiive -
Antennenhohe: Artikelnr. Antennenhhe: Artikelnr.:
2 ] 90309-XX ? I 90909-XX
Seriennr. Seriennr.:
? ?
Hshenmaske: r Hihenmaske: Tai
do° [¥] 1 o | i

Esc 1 15 in ~  Akzept. Esc

Vermessungstyp ,EZ-Differentiell“ wahlen Sendeformat ,RTCM*
Hinweis:

Wir empfehlen bei der Option ,Hohenmaske® einen Wert von 10° oder mehr zu setzen. Werden Satelliten

fir die RTK Losung verwendet, die eine Elevation von unter 10° haben, kann dies die RTK Lésung negativ
beeinflussen.

& | Roveroptionen 20 7 - X

\Vermessungstyp: Sendeformat:

EZ-Differentiell = RTCM |~

RTCM-Altersgrenze: Satellitengestiitzt differentiell:

10 Sekunden ¥ lAus = GNSS-Signalverfolgung

GPS: L2e verwenden:

Antenne Ja Ja

Typ: o Gemessen bis: e GLONASS:

R10 Internal = Schnellverschlussunterkante| ¥ | v

Antennenhhe: Artikelnr.:

? ™ 90909-XX Genauigkeit der Rover-Messungen

Seriennr.: Horizontale Toleranz: Vertikale Toleranz:

? 0.750m ¥ 1.000m [»]
Hohenmaske: 1132 Neigung: 2l
10° I 1. i 27

| . S .. | - S |

Antenneneinstellungen Uberpriifen

& AXIO-NET
Roveroptionen
Rover-Datenverbindung
Basisoptionen
Basis-Datenverbindung
Kompensierter Punkt

Topogr. Punkt

Beobachteter Festpunkt
Schneller Punkt

Kontinuierliche Punkte
Abstecken

Kalibrierung/Ortliche Anpassung
Toleranzen Mehrfachaufnahme
Laserentfernungsmesser
Echolot
NMEA-Ausgabe

Bearbtn

@ | Roveroptionen

Vermessungstyp: Sendeformat; - [Vermessungstyp: Sendeformat: =
RTK ~ CMR+ - RTK =] CMR+ -
RTCM RTK
RTK & Erg4nzung I Antenne CMR
RTK & Datenaufzeichnung Typ: CMR+ ‘
FastStatic =l nter ;;[i;;E R10 Internal - CMRx ﬂ
NV-Kinematisch [ P FKP (RTCM) [
EZ-Differentiell ] A Il VRS (RTCM)
Seriennr: Seriennr: Mehrere Stationen (RTCM)
e D Mehrere Stationen (CHR)
3 3| plede & RTX (Internet)
Sebel\ilmgcsmufc differentiell: —1-13‘ _SEtionsinde:,emgabe: RTX (Satellit) ﬁ
4] Aus = v | oL N e |
S P
Vermessungstyp ,RTK* wahlen Sendeformat ,VRS (CMR)* wahlen

Seite - 7
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& | Roveroptionen

Vermessungstyp: Sendeformat:
RTK - VRS (CMR) -
Antenne
Typ: Gemessen bis:
R10 Internal =] Schnellverschiussunterkante v |
Antennenhdhe: Artikelnr.:
> ]
Seriennr.: )
?
Punkt speichern als:
Vektoren |=|
Hohenmaske:
10° ]

Antenneneinstellungen Uberpriifen

Hinweis:

AXI

& | Roveroptionen

GNSS-Signalverfolgung
GPS:
Ja
GPS L2C:
i
GLONASS:
]
Qzss:
J

L2e verwenden:
Ja

Galilea:
ik
BeiDou:

23

hd

Fir GLONASS-Messungen Hakchen setzen

NET

ATrimble Company

@ Wir empfehlen bei der Option ,Héhenmaske* einen Wert von 10° oder mehr zu setzen. Werden Satelliten
fur die RTK Lésung verwendet, die eine Elevation von unter 10° haben, kann dies die RTK Lésung negativ

beeinflussen.

& | Roveroptionen

Neigung:

Roverfunkgerat (GPRS- oder GSM-Einwahl)

'Roveroptionen
Rover-Datenverbindung

| Topogr. Punkt
B, E

Schneller Punkt

\Kontinuierliche Punkte
Abstecken

\Kalibrierung/Ortliche Anpassung
Toleranzen Mehrfachaufnahme
Laserentfernungsmesser
Echolot

NMEA-Ausgabe

[ T i |

-Rover-Datenverbindung“ wahlen

@& AXIO-NET
Roveroptionen

Rover-Datenverbindung
Basisoptionen
Basis-Datenverbindung
Kompensierter Punkt
Topogr. Punkt
Beobachteter Festpunkt
Schneller Punkt
Kontinuierliche Punkte
Abstecken

Laserentfernungsmesser
Echolot
NMEA-Ausgabe

Kalibrierung/Ortliche Anpassung
Toleranzen Mehrfachaufnahme

Seite - 8
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GPRS-Einwahl

& Rover-Datenverbindung

| Name Typ

[Funk L‘ AXIO-NTRIP Internetrover

Funk
internetverbindung

Einwahlverbindun: ——
CTTnmeneEnn 9 E‘

" Akzept.

Loschen Kopieren Bearbtn

Erstelltes Einwahlprofil auswahlen

&  Rover-Datenverbindung

(GNSS-Kontak:
/AXIO-NTRIP |

Eingabeaufforderung fiir GNSS-Kontakte:

Karte

Menii

_me
[ - E—. ... |

GSM-Einwahl

# Rover-Datenverbindung

Typ: : ' Name Typ
Internetverbindung : AXIO-GSM Einwahl Rover
Funk

Internetverbindung

E.:nv_@hlverblndung o |

El_nrubaauffnrduung fur GNSS-Kontakte:

L
Emaens
Wechseln

Einwahlverbindung wahlen Erstelltes Einwahlprofil auswahlen

& Rover-Datenverbindung

Typ: y Karrekturen dber Controller leiten: —
Einwahlverbindung ~ | ¥

(Controll i Bluetooth-Modem:

Bluetooth =] Keine ~|

(GNSS-Kontake: i ung fiir GN

IAXIO-GSM [¥] [ ]

Karte
Hend
Favoriten
Wechseln

Berees | £

Weitere Einstellungen fur die geplante Punktaufnahme oder eine Absteckung etc. selber vornehmen und an den jeweiligen
Job anpassen.

Seite - 9
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Messung starten

@ Job: AXIO-GK3

# Trimble Access 2:41 2@ 7|x
| AXIO-NET |

o elule= e i

ng Trassen Tunnel Bergbau || Seismic

Messen Abstecken Instrument F:::n

X b & B E
o > {1_ Internet-
Sync Einstellg.| |Prognose| | konfig. Dateien Internet
1] |

| RTK » Punkta mit Code messen |
SX10 » ‘ Kontin. topogr.
VX & S-Serie ’ Kalibrierung/Ortliche Anpassung
15-Rover »

. ... .. S ...

Unter Messung den erstellten VVermessungsstil wahlen ~Punkte messen“ wahlen

Bitte warten

Bitte warten
Mit GNSS-Rover iiber Kabel verbinden

Empfanger verbindet und danach wird die Liste der zur Verfigung stehenden Mountpoints geladen
Bitte beachten Sie:
1. bei Anderung des Mountpoints muss eventuell das Korrekturdatenformat angepasst werden

2. wenn Sie als Mountpoint einen der AXIO-NET Transformationsdienste anwahlen, muss stets auch der
@ richtige Transformationsparametersatz im Gerat hinterlegt sein

die jeweilige Gro3- und Kleinschreibung von NTRIP Nutzername und Passwort ist entscheidend

4.  inden AXIO-NET Diensten 08-AXIO und 09-AXIO werden RTCM3 Status Messages verschickt. Falls
diese Informationen angezeigt werden sollen, aktivieren Sie bitte die Option ,RTCM3.1 Meldungen®

Seite - 10
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Punkte exportieren

& Job: AXIO-GK3

[t |
_ \ ./  Job Gffnen | | Jobdateien kopieren nach |
A
\ Job-Egenschaft | [Gobdatmen opersn ven |
- e ' Job dberprifen |
r T ' ‘ Punktmanager |
Y gﬂr ig s \nc-mﬂ; :
b \ h
Mossen Abstacken Instrument Favor : . |
Wechseln
@& Jobs 20 7 - X @
|Dateiformat: % Dateiname:
|Kemma-getrennt (*.CSV, *.TXT) v | AXIO-GK3.csv E
== Punktname: Punktcode:
Feld1 = Feld5 =
| Festes Format exportieren Hachwert: Rechtswert:

Feld2 |+ Feld3 |+

| Festes Format importiern

| def. Format i

i

| Sef. Format i B

.. SRS |

~Festes Format exportieren” wahlen Gewiinschte Einstellungen vornehmen und nach dem
Akzeptieren am besten ,Alle Punkte® zum exportieren
auswahlen
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